Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
Zadanie: Przebudowa placu zabaw przy szkole w Strupinie Duzym,
Gmina Chetm
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Zawarto$¢ opracowania:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci oraz
roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Specyfikacja techniczna
Czes¢ ogodlna

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktére zostang
wykonane w ramach przebudowy i wyposazenia placu zabaw.
Przedmiot zamowienia okreslaja;

e  Przedmiar robét — zatgcznik 1

e Projekt placu zabaw - zatacznik 2
Zambwienie obejmuje wykonanie nastepujacych robét: demontaz istniejacych urzadzen placu zabaw, demontaz
istniejacej nawierzchni, oczyszczenie placu mechaniczne i reczne; profilowanie i zageszczenie; wykonanie
nawierzchni poliuretanowej, bezpiecznej — warstwa dolna wykonywana z granulatu SBR i warstwa wierzchnia
EPDM; dostawa wyposazenia placu zabaw (zatadunek, transport elementdéw wyposazenia na miejsce
przeznaczenia, roztadunek) oraz montaz urzadzen.
Zamowienie realizowane w jednym zadaniu obejmuje:
Przebudowa placu zabaw przy szkole w Strupinie Duzym.
wg zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

2. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Oprdcz samego wykonania robét sktadajacych sie na przebudowe placu zabaw, na Wykonawcy spoczywac
bedzie merytoryczna, formalna, i finansowa odpowiedzialno$¢ za nastepujace prace:

21. Prace towarzyszace:

e usuwanie z terenu budowy wszelkich odpadow oraz zanieczyszczen wynikajacych z robot
realizowanych przez Wykonawce (Gospodarka odpadami zwigzana z budowg i funkcjonowaniem
zaplecza powinna spetnia¢ wymagania zawarte w ustawach z dnia 13 wrze$nia 1996 r., o utrzymaniu
czystosci i porzadku w gminach (Dz. U. Nr 132 z 1996 r. poz. 622 z pdzniejszymi zmianami),

e nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy o podwykonawstwie,

e zabezpieczenie robdt do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych okoliczno$ci
odpowiedzialnosci cywilnej.

2.2, Roboty tymczasowe:
Zabezpieczenie robot przed wodg opadowa (materialy, sprzet, urzadzenia, narzedzia, skarpy wykopdw, itd.) oraz
specjalne dziatania zabezpieczajace przed szkodami na skutek warunkéw atmosferycznych, ustawienie,
utrzymanie i usuniecie urzadzen poza placem budowy w celu realizacji transportu na rzecz budowy w warunkach
komunikacji publicznej oraz usuwanie ewentualnych szkod powstatych wskutek tego transportu, usuwanie
przeszkod utrudniajgcych wykonanie robot, wygrodzenie terenu prac budowlanych od dostepu 0séb postronnych.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn
Do wykonania rob6t budowlanych mozna uzy¢ dowolnego sprzetu i maszyn. W przypadku zabawek montaz
wykonywany bedzie przez producenta lub wykonawce, ktéry uzyska autoryzacje na montaz i on bedzie
odpowiedzialny za dostarczenie odpowiedniego sprzetu.



4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu
Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikna¢ trwatych odksztatcen i
dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie oraz zgodnie przepisami BHP i ruch drogowego. Transport nie moze
uszkodzi¢ materiatu ro$linnego, rosliny musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi i
przesuszeniem. Na terenie inwestycji Srodki transportu powinny mie¢ gabaryty umozliwiajace przemieszczanie
sie bez uszkadzania koron drzew i krzewow oraz o ciezarze nie powodujgcym nadmiernego zageszczania gruntu
(w rejonie stref korzeniowych) i uszkodzenia nawierzchni —do 5 ton.

5. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Jednostki obmiaru:
korytowanie — m2 i m3
nawierzchnie — m2
urzadzenia zabawowe i wyposazenie — szt.

6. Odbior kornicowy
Catos¢ robot odbiera komisja powotana przez inwestora na zgtoszenie Wykonawcy robot. Odbiér dokonywany
jest w oparciu 0 wymagania zapisane w dokumentaciji projektowej i przepisach zwigzanych. W sktad komisji
wchodzg przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.
Komisja ma obowigzek sprawdzenia m.in.:
- zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen,
- przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegélnych urzadzen,
- certyfikatow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa, atestéw i deklaracji zgodnosci na
zastosowane wyroby i urzadzenia,
- posiadania aprobat technicznych i innych dokumentow normujacych wprowadzanie wyrobdw do obrotu i
stosowania w budownictwie,
- czy nastapito uporzadkowanie terenu realizacji zadania,
- czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczer mienia i terenu w granicach placu budowy.
W trakcie odbioru koncowego sporzadzany jest protokot odbioru, ktdry zawiera wszystkie ustalenia komisji w
trakcie odbioru. Pozytywny protokét odbioru, podpisany przez cztonkéw komisji stanowi podstawe do rozliczenia
robdt. Po sporzadzeniu i podpisaniu bezusterkowego protokotu odbioru koricowego robét komisja dopuszcza
przedmiotowy teren do uzytkowania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA NAWIERZCHNI

Nawierzchnie gumowe musza posiadaé certyfikat na spetnienie PN-EN 1177.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z utozeniem elastycznej nawierzchni przepuszczalnej z granulatu gumowego ze spoiwem na bazie zywic
poliuretanowych, bezpiecznej dla spadku min. z wysokosci 1,50 m oraz nawierzchni na $ciezce komunikacyjnej
wylewanej na bazie zywic poliuretanowych i kauczuku typu tartan (EPDM) wraz z przygotowaniem podioza pod
te nawierzchnie.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robét zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.3.1. Demontaz istniejacych urzadzen oraz nawierzchni.

1.3.2.  Niwelacja terenu

1.3.3.  Wykonanie koryta, wybranie darni i humusu.

1.3.4. Ufozenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.

1.3.5.  Ufozenie obrzezy trawnikowych betonowych.

1.3.6. Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologia wykonania.

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i poleceniami
Zamawiajacego.

1.6. Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw moga by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7. Wykonanie robot

1.7.1.  Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.
2. Demontaz istniejacych urzadzen i nawierzchni.

3. Zniwelowanie i wyrdwnanie nierownosci w podfozu.

4. Wykorytowanie powierzchni pod nawierzchnie syntetyczne.

1.7.2.  Wykonanie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.
Materiaty:
- warstwa piasku gr. ok. 10 cm;
- warstwa kruszywa tamanego o frakcji 0-32 mm - gr. ok. 15 cm;
- warstwa miatu kamiennego o frakcji 0-5 mm — gr. ok. 5 cm;
Obrzeza :
Obrzeza betonowe przy nawierzchni syntetycznej o wymiarach 100 x 20 cm i gr. 6 cm wg PN-EN 1340:2004



- Sprzet:

Roboty wykonywane mechanicznie.

- Transport:

Kruszywo i piasek mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Nalezy go
umie$ci¢ rdwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

- Wykonanie:

Wykonujac wszystkie warstwy podbudowy nalezy zwréci¢ uwage na zachowanie odpowiednich warstw
podbudowy zgodnych z projektem i zageszczenie mechaniczne poszczegélnych warstw.

Obrzeza utrzymujace podbudowe i nawierzchnie ustawié¢ na wysoko$ci dopasowanej do grubo$ci warstw
podbudowy i nawierzchni w ten sposdb, by nie wystawaty ponad nawierzchnig i znajdowaty sie powyzej terendw
Zielonych do 5 cm.

1.7.3. Wykonanie nawierzchni syntetycznych
Nawierzchnia wylewana bezspoinowa wykonywana z granulatu SBR i warstwy wierzchniej EPDM. Tworzg,
jednorodng nawierzchnie placu zabaw, ktdra amortyzuje wstrzasy i zmniejsza ryzyko kontuzji. Laczy ze sobg
cechy tworzyw SBR i EPDM, jak: wysoka elastyczno$¢, odpornos$é na agresywne czynniki zewnetrzne.
Zastosowana powierzchnia powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1177 dotyczacej placéw zabaw.
Powierzchnia placu pokryta syntetyczna, wodoprzepuszczalng, bezspoinowa, dwuwarstwowg nawierzchnia.
Grubos¢ nawierzchni bezpieczna dla upadkéw z wysokosci min. 1,5 m i do wysoko$ci wymaganych dla
zamontowanych urzadzen, do stosowania na zewnafrz, z mozliwo$cig umieszczania na niej elementow urzadzen
do éwiczen ruchowych, pozwalajaca na uksztattowanie zgodnie z projektem budowlanym stanowigcym podstawe
wykonania zaméwienia w kolorze pomaranczowym.

1.8. Kontrola jakosci robét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych materiatéw i
doktadno$ci wykonania.
Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:
- karta techniczna produktu potwierdzajaca parametry nawierzchni,
- Certyfikat Bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z PN-EN 1177 dla upadku z wysoko$ci 1,5 m lub do wymaganej
wysokosci HIC zamontowanych urzadzen placu zabaw,
- Badania zawarto$ci metali ciezkich w nawierzchni
- Atest Higieniczny PZH,
- Autoryzacja producenta nawierzchni lub jego przedstawiciela wystawiona na przedmiotowe zadanie z
potwierdzeniem udzielonej gwarancji na ta nawierzchnie.

1.9. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru sg: m2

1.10.  Odbiér roboét
- odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodno$ci wykonania rob6t zgodnie z umowa,
- nawierzchnia powinna posiada¢ wymagang grubos¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa upadkow z Zadane;
wysokosci,
- nawierzchnia powinna posiadac jednorodna fakture zewnetrzna,
- réwnos¢ nawierzchni powinna miescic sie w przedziale +/- 5 mm na facie 2 m.

1.11.  Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.



2. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW
MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI
Wszystkie elementy zabawowe musza odpowiada¢ zatacznikom, zachowac takie same wzory, taka samq
funkcjonalno$¢, minimum takie wymiary, minimum ta sama jako$¢ materiatéw jak w specyfikaciji techniczne;.
Urzadzenia zabawowe muszg posiadac certyfikaty na spetnianie normy PN-EN 1176. Infrastruktura towarzyszaca
typu tawki, kosze musi posiadac deklaracje zgodno$ci z norma PN-EN 1176.

21. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej s wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcii.

2.2, Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robét zwigzanych z ksztattowaniem placdéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcii.

24. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

2.5. Ogodine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i poleceniami
Zamawiajacego.

2.6. Materiaty

1. tawki — wyréb gotowy, fabrycznie wykoriczony.

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.
3. Kosz na $mieci — wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.

4. Tablica informacyjna — wyrdb gotowy, fabrycznie wykoriczony.

5. Ogrodzenie — pozostawione istniejace

Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobdw.
Urzadzenia do zabawy muszg spetnia¢ nastepujace wymogi:
Podstawowe surowce uzyte do wykonywania zabawek:
o Stal ocynkowana ogniowo malowana farbami akrylowymi
e Stal nierdzewna, ptyta HDPE,
e  Zigcza konstrukcji trwale odporne na czeste luzowanie sie,
e  Sprezyny do zabawek specjalnie do tego celu konstruowane i testowane,
o Wszystkie Sruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskujacymi si¢ nasadkami ochronnymi z
odpornego na uderzenia i niepalnego tworzywa,
o Siatki i linki wykonane z materiatu uniemozliwiajgcego przeciecie z zewnetrzna ostona,
o (Czesci stalowe ocynkowane ogniowo,
o  (CzeSci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie niskich i wysokich temperatur.
Wszystkie zastosowane przez Wykonawce urzadzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w projekcie budowlanym
pod wzgledem:
o  Gabarytow i konstrukcji (wielko$¢, rodzaj i liczba elementéw sktadowych),
o  Charakteru uzytkowego (tozsamo$¢ funkcii),



o  Charakterystyki materiatowej (rodzaj i jakos¢ tworzywa),

o  Parametréw technicznych (np. trwatos¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),

o Parametrdéw bezpieczenstwa uzytkowania (nie urazowos¢, nietoksycznosé, zasieg strefy

bezpieczenstwa, wysoko$ci upadkowej, itp.),

o Wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje, elementow sktadowych).
Urzadzenia i zestawy zabawowe majg by¢ jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i wielkoscig do
przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne. Zamawiajacy
dopuszcza rozwigzania rbwnowazne. Zamawiajacy uzna takie urzadzenia, ktére beda spetnia¢ te same funkcje,
co wymienione w projekcie budowlanymi beda miaty zblizony wyglad.

217. Sprzet
Roboty zwigzane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji moga by¢
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.8. Transport
Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi Srodkami transportu, zeby unikngé
uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

29. Wykonywanie robét

2.9.1. Zamontowanie elementéw malej architektury
Lokalizacja urzadzen — zgodnie z opracowaniem technicznym
Montaz — wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie
urzadzen wg wytycznych producenta.

210. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem zastosowanych materiatéw
i doktadno$ci wykonania.
Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa ich
uzytkowania.

211.  Obmiar robét.
Jednostkami obmiaru sg;
Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen.

212.  Odbior robét
Odbioru robdt dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ i umowa.

213. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.



